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LEERGEWICHT

RRA-POD 18 13200 kg
RRA-POD18HEV ~ 13500 kg

NUTZLAST ARBEITSKORB
400 kg

FERNSTEUERUNG

Funk-/Kabelfernsteuerung mit
voller Funktionalitat zum Fahren auf der
StraBBe, sowie zum sicheren Eingleisen

FAHRGESCHWINDIGKEIT
Max. StraBe (4 Gange) 5km/h
Max. Schiene (3 Gange) 19.9 km/h

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT
Max. Schiene 2.5km/h

v

SCHIENENUBERHOHUNG
Max. 200 mm

MOTOR

* Max. 55 kW (75 PS), Abgasstufe V

» Wassergekuhlter Dieselmotor

* Hydrostatischer Antrieb

o 24 V-System mit leistungsstarker Batterie

ZUSATZLICH BEI HEV
» Lithium Batteriepack, 17.6 kWh
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SCHIENENSTEIGUNG
Max. 40 %o



RR A-POD 18
RR A-POD 18 HEV &8

ALy KEY FACTS « Einsatz des Arbeitskorbes auf StraBe und Schiene mdglich
* Hydraulische 4-Rad-Lenkung (StraBe)

’!‘ * Universell einsetzbare Zweiwege-Hubarbeitshiihne
* DB Netz Einsatzgenehmigung ZUSATZLICH BEI HEV
+ Konform mit Maschinenrichtlinie 2006/42/CE, EN 280-2022 Elektrobetrieb mit wechselbaren Akkus 4 x 4.4 kWh
 JIB: zusatzliche Rotation am Arbeitskorb und Pendelarm extrobe .|e“ ,.I wechsetbare us A x4
* Akkukapazitat fir ca. 5 Std.
* Endlos drehibarer Oberwagen Laden der Batterie sowohl in der Maschine als auch extern mdglich
« Fahren auf dem Gleis ist auch auBerhalb der Transportstellung mdglich g
+ Feststelloremse an den 4 StraBen- und Schienenradern

72-0244

N ABMESSUNG

\@ L&nge StraBe 83m
Hohe auf Schienenradern (iiber SOK) 2.64m
Hohe auf StraBenradern 245m

Breite 24m
Arbeitskorb 24%x08m




LEERGEWICHT
RRC-POD 9 2800 kg
RRC-POD 10 2700 kg

NUTZLAST ARBEITSKORB
200 kg

FERNSTEUERUNG

Funk-/Kabelfernsteuerung mit
voller Funktionalitat zum Fahren auf der Strale,
sowie zum sicheren Eingleisen

FAHRGESCHWINDIGKEIT

Max. StraBe 45km/h
Max. Schiene 17 km/h
RR C-POD 10

Max. Schiene 19.9 km/h

ARBEITSGESCHWINDIGKEIT

Max. Schiene 2.5km/h
SCHIENENUBERHOHUNG
Max. 200 mm

MOTOR

+ Max.18.8 kW (25.6 PS), Abgasstufe V
+ Wassergekiihlter Dieselmotor
* 12 V-System mit leistungsstarker Batterie

* Antrieb durch 6 unabhdangige Hydromotoren
(4 fur den Schienenbetrieb, 2 fiir den
StraBenbetrieb)
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SCHIENENSTEIGUNG

Max. Meterspur 60 %o
Max. Normalspur 40 %o



RR C-POD 9
RR C-POD 10

M KEY FACTS

’!‘ + Zweiwege-Hubarbeitsbiihne

+ Ausgezeichnete Steigfahigkeit des Raupenfahrwerks
+ DB Netz Einsatzgenehmigung - BAV fiir C-POD 9

+ Konformitat mit Maschinenrichtlinien 2006/42/CE,
EN 280-2015

+ Feststellbremse an 2 Schienenradern und dem Raupenfahrwerk

Meterspur
RR C-POD 9

Normalspur

+ FEinsatz des Arbeitskorbes mit Raupenfahrwerk moglich RR C-POD 10
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/\ ABMESSUNG /
\y Lange x Breite (Schiene) 3.73x2.04m 1 ® ) @ /
Hohe auf Schienenradern (iiber SOK) 24m
Lange x Breite (StraBe) 3.65%x2.34m
Hohe auf StraBenradern 222m 0
Arbeitskorb 0.76 x0.5m -1 0 1 2 3 4 5

sales@zeck-gmbh.com



